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1hoch4_BL Anleitung V 0.6



Details / Funktionen

ð2 bis 4s Lipos
ðI2C Schnittstelle kompatibel zum SkyQuad, MK, é
ð20A (mit einem Elko) , 30A (mit zwei Elkos)

ðEinfache Einstellung mittels Jumper (kein Löten oder SW -Download nötig)

Åmotor -ID 1 -8 (falls höhere Motoradresse z.B. 12 oder 16 benötigt werden bitte Email an uns. ; -))

Å10, 16 oder 20 kHz Frequenz
ðOptische und akustische Rückmeldung während den 

Einstellungen und im Betrieb
ðRückmeldung von I2C Störung durch blinken der LED
ðSoftwareupdate über ISP Schnittstelle möglich
ðredundante Speicherung der Einstellungen im EEPROM
ð5V/2A getaktetes BEC z.B. zur Spannungsversorung von Leds
ðkompakte Bauform und in -line Kabelanordnung
ðAbmessungen (LxB): 33,5mm x 22,5mm

2009 Copyright by 1hoch4 UG (haftungsbeschränkt) bei Fragen: webmaster@1hoch4.com



Lieferumfang

Å1hoch4_BL Platine

ÅElko 330µF/25V (2x)

ÅJumper Buchse und Stecker

Åtransparenter Schrumpfschlauch für Platine

Åschwarzer Schrumpfschlauch für Jumper

ÅLabel
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Kondensator 20A max

kürzen und abwinkeln
Elko wie dargestellt an die Platine löten

ACHTUNG: den Plus- und Minuspol 
beachten! Verbinde den ò-ò pole mit 
der Oberseite der Platine!

Info:

Falls größere Motoren mit einer 
Stromaufnahme von mehr als 20A eingesetzt 
werden, muss der zweite Elko parallel zum 
ersten angelötet werden. Dann nicht abwinkeln.
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Kondensatoren 30A max

Elkos wie dargestellt an die Platine löten

ACHTUNG: den Plus- und Minuspol 
beachten! Verbinde den ò-ò pole mit 
der Oberseite der Platine!
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Verbindungen ðOberseite

Verbinde die Stromanschl¿sse zum Mainboard mit ò+ò und ò-ò. Wir empfehlen einen 
Kabelquerschnitt von mindestens 1mm².

Löte die dünnen I2C Kabel SDA (schwarz) und SCL (rot) wie dargestellt an die Platine.

Stromanschlüsse      I2C Motor A -B-C

Verbinde die Motoranschlüsse A -B-C. Abhängig vom verwendeten Motor empfehlen wir 
mindestens 0,75mm² Kabel. (Um die Drehrichtung des Motors zu ändern, müssen zwei der drei Kabel vertauscht 
werden z.B. AðBðC -> B-A-C.)
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Verbindungen ðUnterseite

Löte die Jumper Buchse an 
die Unterseite der Platine.

Abwinkeln und kürzen 

Jumper
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